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Aktuelle Technologien zur Positionsbestimmung in
Gebauden
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Kurzfassung

Globale, satellitengestitzte Positionssysteme haben durch ihre Leistungsféhigkeit im AuBenraum weite Anwen-
dungsfelder fir Massenmérkte in Navigation, Tracking und Vermessung gefunden. Die fehlende Performanz die-
ser Systeme im Innenraum wird immer stérker als Mangel erkannt, da ein GroBteil der Anwendungen erst dann
ermdglicht wird, wenn die Funktionalitat (ibergangslos auch innerhalb von Geb&uden gewéhrleistet ist. Je nach
Anwendung unterscheiden sich die Anforderungen an die Innenraumpositionierung bezuglich Genauigkeit, Abde-
ckung, Kosten und vielen weiteren Leistungsparametern sehr stark. Der Diversitat der Anforderungen steht eine
Vielfalt von Lésungsansétzen gegeniiber, die verdeutlicht, dass sich keine umfassende Einzellésung der Aufgabe
abzeichnet. Im Vortrag werden die einzelnen Technologien zur Innenraumpositionierung kategorisiert, charakteri-
siert und in ihrer Leistung quantifiziert.
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