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Zentrieren der Winkel.

Von rustar Polzer, k. k. Geowmeter im Triangulierungs- und Kalkulbureay

%m Verlanfe der Beobachtungen kann der Fall eintreten, dass man aus

irgend welchen Griinden gezwungen ist, das Winkelmessinstrument seit-
Wirts jenes Punktes aufzustellen, den man als Triangulierungspunkt gewihit
hat, also verhindert ist, im Scheitelpunkte der zu messenden Winkel zu ob-
servieren. Lassen sich weiters die Zentrierungselemente hiezu nicht direkt
messen, wie es zum Beispiel bei Observationen auf Kirchtiirmen und dhn-
lichen Bauwerken meistens vorkommt, so werden diese Daten auf verschieden-
artige Weise, gewohnlich durch das Verfahren des Ablotens (Projizierung des
Turmknopfes in die Kammer) oder durch Annahme einer Hilfsbasis mittel-
bar bestimmt.

In der Instruktion fiir Polygonal-Vermessungen sind fiir die zweite jetat
aligemeiner angewandte Methode ausfihrliche Erliuterungen nebst Angabe
von Beispielen aus der Triangulierung der Stadt Briinn enthalten.

Durch folgenden Vorgang will ich keinesfalls einen Vergleich mit jenen
ReduktlonSberechnungen anstellen, sondern bloss einen speziellen, jedoch
sehr ott durchfihrbaren Fall wihlen, ausser den Beobachtungen von den
beiden Endpunkten der Hilfsbasis nach dem Zentrum und dem exzentrischen
Standpunkte noch die Richtungsbeobachtungen, respektive Repetitions-Winke]-
Messungen, nach den Basispunkten gelegentlich der Observation am Exzenter
mit in den Satz aufzynehmen, welchen Winke!l ich zur Bestimmung der Zen-
tnerungselemente (hier = und r angenommen) besonders verwerten will.
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In nebenstehender Figur F, sei E der exzentrische Standpunkt und C
das Zentrum, auf welches die beobachteten Richtungen (Winkel) reduziert
werden sollen, d. h. so zu bestimmen sind als ob die Messungen von diesem
Punkte aus vorgénommen worden wiren und A B die gemessene Hilfsbasis.

Figur F, Als gegebene
=7 Grossen erscheinen hier
s E‘ tolgende  gemessene
Werte: die Hilfsbasis
AB und die Winkel
«, f, v, m und n; ge-
sucht werden Winkel &
und r, wobei jedoch
der fragliche Winkel
nicht durch Ergin-
/ 8 zung auf 180" (als Drei-
A ecks - Abschluss)  be-

stimmt werden soll.

& = 360° — (7 -+ x), wovon der Winkel x nur aus den gemessenen
Grossen durch Anwendung einer Seitengleichung im Vierecke A BCE abge-
leitet werden soll.

Diese Ableitung diene bloss zur Aufstellung einer dann allgemein gil-
tigen Formel.

Lindemann und Firmenick wendeten schon auf dhnliche Weise Seiten-
gleichungen zur Berechnung unvollstindig gemessener Vierecke an.

Nehmen wir C als Spitze des Zentralsystemes fiir unsere Seitengleichung

Figur F, an, wobei die Glinstigkeit der
Annahme desselben (nach dem
Fldchensatze) hier gar keine Ro le
spielt. Zur sicheren Aufstellung
der gewiinschten Gleichung diene
die Figur F,, in welcher C
durch Drehung um eine Achse
B E gedacht nach C, verlegt

C <=L

B

: wurde.
sin {x sinn . sin (e —m sin b
e e ) SR SR daraus ist: —--~~(—.’£j:—'l it
sin x . sin (34 n) .sinm sin x*
sin(f 4 n).sinm__ sinx.cosy + cosx.siny y
sinn.sin{¢c—m) B8 o &

woraus durch Kiirzung und Division beiderseits durch sin’y der zu bestim-
mende Winkel x resultiert.
sin(f +n).sinm

cotg x = — cotg 7
g cog'{-‘—sinn.sin(ahm).siny' y

8= 360" — (7 + X)
Zur Bestimmung des Wertes von r bilde man a4 p47— 1800 =+V
und verteile diesen Fehler zu gleichen Teilen auf diese drei Winkel.

)
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Im Dreiecke ACE (siehe Figur F,) sind bekannt die Winkel (y 4 x
und m; gesucht wird die Seite r.

i AL .sinm
AE = A B-\:'- sin 9 und weiters r = f———--s—li— ..... (I1.
siny sin(m + -~ X)

Mit den nun bekannten Zentrierungs-Elementen (¢ und r) und der Auf-
!OSung der Gleichung sind = F—---Elg»-(l;-—}j . . - (allgemein) erhitlt man die ge-
wiinschten Werte fiir die Richtungen nach den Punkten P, Py, P, .. . . |
als R, Ry B 5. 2. und so weiter (siche Figur F,).

Figur I,

i ’-.&
_ e
Lo B
B
SRR
A §
‘*a.&

Ablesung am Limbus in Graden, Minuten und Sekunden fiir die Rich-

tungen . .
von E nach C sei L, (hier nicht ablesbar)

» E , P, , L, (abgelesen)
E n P’z " LB n
By , Py, Ly »
n E n A 9 La )
Zusammenstellung der Richtungswinkel beziiglich der Richtung EC:

Richtungswinkel von E nach Punkt A ist ¢4 vorne gerechnet,
E " " Pk n & €A —Pl EA= SA *‘(LA - Ll

”

I

n ”
n ] E n n Pﬂ ” Ez = EA""(LA—L))
" » E n n Py , 5= ¢%a "_(LA_L!)
n # 7 By " A 5, aa= EA—(LA“—LA): A

Sind nun aus einer vorausgegangenen Arbeit, einer vorliufigen Berech-
Nung oder aus einer verlisslichen Karte die Entfernungen von C nach den
Punkten P,, P, und P, bekannt, so folgt:

r.sinCEP

Auflosung der Gleichung . . . . sind = - o
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Schema.
Logarithmen (mit fiinf Dezimalstellen) 8
Zahlen g i
fir P, fir P, fir P, fur A
p !
ist bis auf Centi-
meter genaueanl- log y log > lOg r log 3
zugeben
Ccp cpl.logCA
nahrungsweise in || cpl.log CP; | cpl.log CP; | cpl log CP; | (hier bis auf Centi-
Metern 3 meter}
sinCEP=sin s, \ log sin ¢a
bloss bis auf Mi- log sin &, log sin g, log sin g (hier bis auf Se-
nuten i : ! kunden)
F |
| Summe =sind | logsin 4§, log sin 8, log sin 0, log sin8a
Zahlen: “ d, 1 d, d, | da
L d, =R, ... endgiltiger Wert der Richt nach P
Ll T 61 == RL ks i e ' | auf das Zen-
1 + et 2 L B ] ] [ ) [ ] L) ] P2 trum umge.
4 =R P
L, 4 4 gils hiie » ] " n n 3 rechnet.
La + dra=Ra. .. ” L] " n » A

Zur Kontrolle der Richtungswinkel nehme man jetzt dle Richtung nach
dem zweiten Basisendpunkte mit E B zur Anfangsrichtung an und es besteht!

Richtungswinkel von E nach B ist ¢ = s, 4y

» MR TR AR =Eu-—P,EB=53-(LB""L1)

dann ebenso fiir &, &, 24.

Um weiters die Werte fiir d§,, d,, 8, und d zu kontrollieren nehme€
~«man zir Berechnung derselben die Niherungsformel

r.sinCEP

§= 206265 oy Sekunden an,

Reambulierung der Gemeindegrenzen.

éeit der vor zirka sechzig bis achtzig Jahren erfolgten Landesvers

messung, wobei auch die Gemeindegrenzen festgestellt und Gren? .
beschreibungien verfasst warden, ist hinsichtlich der Erhaltung def
ausserordentlich wichtigen Grenzmarken wenig oder gar nichts geschehen,




